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1. Projekt obserwatora stanu

Stan obiektu sterowania moze by¢ mierzony, 0 ile zmienne stanu sg mierzalne.
W przeciwnym razie stan wewnetrzny obiektu musi by¢ estymowany (wyznaczany) na
podstawie obserwowanego wyjscia Y, , gdzie
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Aktualny stan wewnetrzny wyznaczany jest zgodnie ze wzorem
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Estymowane stany wewnetrzne obiektu moga by¢ wykorzystane w sterowaniu obiektem
od stanu (np. w sterowaniu modalnym).



2. Zadanie do wykonania

Niech dany bedzie obiekt przedstawiony na rysunku 1.
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Rys. 1. Obiekt sterowania, gdzie ki jest dniem miesigca [N/m]. ko miesigcem roku [N/m],
ki godzing rozpoczecia zajgé, my liczbg liter imienia [kg], m2 liczba liter nazwiska [kg].

Nalezy wykona¢ nastepujace zadania:

Przygotowa¢ model ciagly i dyskretny z poprzednich zaje¢ laboratoryjnych lub w
wykona¢ punkty 1-3.

1. Zamodelowac obiekt w przestrzeni zmiennych stanu.
2. W Simulinku zaobserwowa¢ odpowiedZ obiektu na skok jednostkowy.

3. Zamodelowac¢ cyfrowo w Simulinku obiekt w przestrzeni zmiennych stanu dobierajac
uprzednio odpowiedni okres probkowania.

4. Dla modelu dyskretnego zamodelowa¢ w Simulinku obserwator stanu, ktory bedzie
estymowat stan wewngtrzny obiektu po podaniu na jego wejscie dowolnego sygnatu
sterujacego.

5. Opracowany obserwator zastosowa¢ do obiektu ciagtego i sprawdzi¢ jego dziatanie.



